FICHE RESSOURCE : PLATINE DOMO_PICAXE

1. Carte automate :

Programmation
microprocesseur

Alimentation de la carte :
Interrupteur Marche/Arrét

Entrées :

Les capteurs
d’entrées sont
dans 'ordre :
une résistance
ajustable, un
contact a lame,
deux boutons
poussoirs, une
LDR. lls sont
déconnectés
lorsqu’on
branche les
cordons

Microprocesseur
PICAXE 14M

Commande

amplifiée des
moteurs

Sorties :

Les sorties1a 4
ont une DEL qui
indique que la
sortie est active
et qui permet de
faire des tests.

La sortie 5aun
buzzer pour les
mémes fonctions

Commande
amplifiée des
sorties

2. Entrées - Sorties :

SORTIE O
ENTREE 4
(Analogique — SORTIE 1
Numérique)
ENTREE 3
(Logique—-Infra) SORTIE 2
ENTREE 2
(Logique) SORTIE 3
ENTREE 1 SORTIE 4
(Logique)
ENTREE 0
(Analogique — s reear SORTIE 5
Numérique) * ([C) @
SORTIE SORTIE
MOTEUR 1 MOTEUR 2

* avec pont diviseur 10KQ



